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	１　臨床研究審査委員会ショートレクチャーについて
	前回（第１２回）議事録は、原案通り承認された。
	３　前回議事概要の確認について
	前回（第１２回）議事概要は、原案通り承認された。
	４　臨床研究申請書の審査について
	（１）【　変更申請　】
	研究課題名：「変形性膝関節症術後患者に対する装着型動作支援ロボット（単関節HAL：Hybrid Assistive Limb®）を用いた膝関節伸展機構早期機能回復治療の実施可能性および安全性に関する評価試験」
	審議に先立ち、委員長より各委員の利益相反について確認を行い、臨床研究法の委員会構成要件を満たしていることが確認された。
	初めに責任医師である医学医療系　吉岡友和　准教授より、申請書類に基づき、変更内容と変更理由について説明があり、その後、以下の通り質疑応答があった。
	尚、研究分担医師である筑波大学　久保田茂希　病院講師の同席があった。
	主な質疑応答：
	委員長より、事前検討でコメントされた委員に対して修正案の内容について確認があり、指摘に対して十分な回答および書類の修正がなされている、との意見を確認した。
	説明者および同席者が退室後、審議の結果、挙手により委員全員の意見を確認し、全員一致で「承認」となった。

